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WRAZ Z INFRASTRUKTURA TOWARZYSZACA”
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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

. Cze$¢ opisowa
Opis techniczny
Opinia tymczasowej organizacji ruchu
Zatwierdzenie projektu tymczasowej organizacji ruchu

Il. Cze$¢é rysunkowa
skala 1:25000

skala 1:500 Rys. 1

Plan orientacyjny
Projekt czasowej organizacji ruchu
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OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH
ZWIAZANYCH Z BUDOWA PRZYLACZA ENERGETYCZNEGO ORAZ MONTAZEM TABLICY INFORMACYJNEJ NA
PRZYSTANKU NR 216 ORAZ 220

1. Podstawa opracowania.

1.1. Zlecenie Zamawiajgcego.
1.2. Mapa sytuacyjno-wysokosciowa do celow projektowych w skali 1:500.
1.3. Mapa ewidencyjna w skali 1:500.
1.4. Opinia geotechniczna wraz z rozpoznaniem istniejgcej konstrukcji nawierzchni.
1.5. Wizja lokalna w terenie.
1.6. Ustalenia podjete z Inwestorem.
1.7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. (Dz. U. Nr 177, poz. 1729)
1.8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz. U. Nr 220, poz. 2181)
w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach

1.9. Zatgczniki nr 1-4 do w/w rozporzadzenia

2. Zakres opracowania

Niniejsze opracowanie zawiera organizacje ruchu na czas wykonania rob6t w pasie drogowym drogi
powiatowej nr 4401F w zakresie budowy kabla sieci elektroenergetycznej oraz montazu stupa wraz z Tablicg
Dynamicznej Informacji Pasazerskiej. Planowany odcinek zlokalizowany jest w pasie drogowym drogi
powiatowej nr 4401F (dziatka nr 68/2, 82/2, 91, 92 w obrebie 27 Zielona Gora).

3. Charakterystyka drog objetych opracowaniem i wystepujaceqo na nich ruchu

Niniejsza inwestycja zlokalizowana zostata w pasie drogowym ulicy Jaskétczej stanowigcej droge
powiatowg nr 4401F. Cato$¢ przedmiotowego odcinka znajduje sie na obszarze zabudowanym. Ulica
Jaskdtcza wyposazona jest w droge jednojezdniowg dwukierunkowa o nawierzchni bitumicznej i szerokosci
7,00m. Droga powiatowa nr 4401F na przedmiotowym odcinku wyposazona jest w obustronne chodniki o
szerokosci ok. 3,00m.

Na terenie objetym inwestycjg wystepuje uzbrojenie podziemne:
kanalizacji ogdlnosptawnej,

kanalizacji deszczowej,

BPR OLPRO



BUDOWA PRZYEACZA ENEREGETYCZNEGO ORAZ MONTAZ TABLICY INFORMACJI PASAZERSKIE] NA PRZYSTANKU NR 216 ORAZ 220
W RAMACH INWESTYCJI POD NAZW4: ,,BUDOWA I PRZEBUDOWA PETLI ORAZ PERONOW PRZYSTANKOWYCH
WRAZ Z INFRASTRUKTURA TOWARZYSZACA”

- PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

- sieci wodociggowych,
- sieci gazowych,
- sieci teletechnicznych,

- sieci elektroenergetycznych.

4. Projektowane rozwiazania

W celu zapewnienia bezpieczenstwa uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujagcym roboty budowlane,
w obszarze zabudowanym, miejsca ww. robot nalezy oznakowac¢ znakami U-20a, U-20b, U-20c, U-3d oraz U-
21b/U-21a (dwustronne) wraz z U-35 (w rozstawie co 10m). Nalezy wygrodzic mozliwosSC przejscia przy
pomocy oznakowania U-20c. Ponadto, we wskazanym miejscy na rysunku nr 1 w celu umozliwienia przejScia
pieszym nalezy zastosowac ktadke dla pieszych (U-28). W odlegtosci min. 50m od miejsca wykonywania robot
nalezy ustawi¢ znaki A-14, A-12b oraz A-12c oraz w odlegto$ci 25m znaki B-25.
Szkic organizacii ruchu i sposobu zabezpieczenia pasa drogowego pokazano na rysunku nr 1
UWAGI:

Wszelkie urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania robot powinny by¢

widoczne zarowno w dzien jak i w nocy, oraz utrzymane w nalezytym stanie przez caty czas trwania robot.
Znaki drogowe wykorzystywane do tymczasowej organizacji ruchu powinny byé wykonane z folii
odblaskowej I GENERACJI (rozmiar wielkie). Konstrukcja stojakow uzytych do zabezpieczen powinna
zapewnia¢ ich stabilnos¢.

Osoby pracujgce w pasie drogowym powinny byé ubrane w odziez ostrzegawczg o barwie Zzotte
lub pomaranczowe;j.

Zapory ustawic blisko terenu robét tak, aby obszar wytaczony z ruchu byt jak najmniejszy.

Tablice prowadzace muszg by¢ o$wietlone od zmroku do $witu oraz w warunkach ograniczonej przejrzystosci

powietrza, Swiattem czerwonym lub Zéttym mrugajacym, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

<+ W przypadku powstania niebezpiecznych sytuacji w ruchu drogowym lub w przypadku

znacznych trudnosci w utrzymaniu plynnego ruchu nalezy wprowadzi¢ reczne kierowanie

ruchem przez osoby do teqo uprawnione

« Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykonaé¢ zgodnie

Z obowiazujacymi przepisami

« Wygrodzenie i oznakowanie utrzymaé¢ do momentu catkowitego zakonczenia robét.

«» Po zakonczeniu robot cato$é oznakowania usunag.

Termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu: - grudzien 2020
Opracowat:

mgr inz. Mariusz Olkisz
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ZESTAWIENIE ZNAKOW DROGOWYCH

NA CZAS ROBOT
Projektowane znaki pionowe:
A-14 znak ostrzegawczy ,roboty na drodze” -4 szt.
A-12b znak ostrzegawczy ,zwezenie jezdni prawostronne” -1 szt.
A-12c znak ostrzegawczy ,zwezenie jezdni lewostronne” -1 szt.
B-25 znak zakazu ,zakaz wyprzedzania” -2 szt.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego:

U-3d tablice prowadzace ciggte w lewo - 3mb
U-20a zapory drogowe -12mb
U-20b zapory drogowe -3mb
U-20c zapory drogowe - 140mb
U-21a/U-21b  zapory drogowe - 6 szt.
U-28 ktadka dla pieszych -1 szt
U-35 lampa barwy zottej -9 szt
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